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| motori Motive DELPHI (trifase) e MONO (monofase) sono realizzati secondo le norme internazionali di
unificazione ed adatti ad un uso universale; ogni dimensione, per tutte le forme costruttive, & stata
dedotta facendo riferimento alle tabelle relative alla norma IEC 72-1;

Le forme costruttive realizzate, secondo |EC 34-7, sono B3, B5, B14, B3/B5, B3/B14, B14B

I motori asincroni trifase Motive sono di tipo chiuso, con ventilazione esterna.

La carcassa, fino al tipo 132 incluso, & ottenuta da pressofusione di lega d’alluminio, dal 160 in poi da
fusioni in ghisa.

Caratteristiche tecniche

Tutti i dati di caratterizzazione dei motori, quali prestazioni € dimensioni sono dettagliatamente illustrati nel
catalogo e nel sito www.motive.it.

Volts
(]
Tutti i motori trifase sono multitensione, = Hz A )\
e multifrequenza 50/60Hz secondo i
valori es_p_osti adestra N 230 400 (Pn=100%)
cIas§e di |solamento'F, servizio 50 220 380 (Pn=100%)
contln_uo S1%, protem_o_ne IP5_5. 240 415 (Pn=100%)
Il rendimento é classificato in targa & o
IE2/IE3 come da norma IE 60034-30 & 260 440 | (Pn=110%)
© 60 220 380 (Pn=100%)
*$1 - Servizio continuo: funzionamento a 265 460 (Pn=115%)
carico costante. 280 480 (Pn=120%)
" 400 690 (Pn=100%)
a 50| 380 660 (Pn=100%)
= 415 720 (Pn=100%)
i 5 440 760 | (Pn=110%)
. 160 380 660 (Pn=100%)
460 795 (Pn=115%)
o / 480 830 | (Pn=120%)
B a= carico
d b= perdite elettriche
c= temperature
d= tempo

N= tempo funzionamento a carico costante
Tmax= temperatura massima raggiunta
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Silniki Motive sg zbudowane zgodnie z miedzynarodowymi, standardowymi przepisami o uniwersalnym
zastosowaniu; kazdy rozmiar w formach konstrukcyjnych jest obliczany w odniesieniu do tabel normy IEC
72-1;

Ksztatty zbudowane zgodnie z IEC 34-7 to B3, B5, B14, B3/ B5, B3 / B14, B14B Asynchroniczny naped
trojfazowy z napedem jest zamkniety i wentylowany zewnetrznie.

Rama, do 132 w zestawie, wykonana jest ze stopu aluminium odlewanego ci$nieniowo, a 160rama
wykonana jest z Zeliwa

Wszystkie szczegoty techniczne, takie jak dane dotyczace wydajnosci i wymiary, sg doktadnie opisane w
katalogu produktéw i w www.motive.it

Charakterystyka techniczna

Wolt
N
Wszystkie silniki tréjfazowe maja >y
wielokrotne napiecie i czestotliwos¢ 50 /
60Hz, _zgodnie z d:-?nymi po prawej stronie 230 400 (Pn=100%)
Izolacja klasy F, Ciagta praca 50| 220 380 (Pn=100%)
ustuga S1 *, ochrona IP55 240 415 (Pn=100%)
Wydajnos¢ jest klasyfikowana na tabliczce § 0°
IE2 / IE3 zgodnie z norma |E 60034-30 & 260 440 | (Pn=110%)
o 60 220 380 (Pn=100%)
265 460 (Pn=115%)
_ 280 480 (Pn=120%)
* 81 - Praca ciggfa:
praca przy statym obcigzeniu 400 690 (Pn=100%)
N } 50( 380 660 | (Pn=100%)
= 415 720 (Pn=100%)
8 ; 440 760 | (Pn=110%)
60 380 660 (Pn=100%)
460 795 (Pn=115%)
° 480 830 | (Pn=120%)
Tmax
a = obcigzenie
c b = straty elektryczne
c = temperatura
d =czas
[ N = czas dziatania obcigzenia ustalonego
d o Tmax = osiggnieta temperatura maksymalna
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Umidita: L’equipaggiamento elettrico deve essere in grado di funzionare con
un'umidita relativa compresa tra il 30 ed il 95% (senza condensazione). Effetti
dannosi di condensazioni occasionali devono essere evitati mediante un
progetto adeguato dell'equipaggiamento oppure, se necessario, mediante
misure aggiuntive (per es. scaldiglie incorporate per il riscaldamento, fori di
drenaggio). Gli avvolgimenti sono impregnati a vuoto (vacuum) — procedimento
VPI - senza evaporazione, e adatti percio a climi tropicali

Condizioni di funzionamento

Altitudine e temperatura: le potenze indicate si intendono per motori la cui utilizzazione normale di
funzionamento & prevista ad una altezza inferiore a 1000m sul livello del mare ed una temperatura
ambiente compresa tra i -15°C e +40°C (IEC 34-1): per condizioni di esercizio diverse da quelle
specificate (altitudine e/o temperatura superiori) la potenza diminuisce del 10% per ogni 10° di
sovratemperatura, e dell'8% per ogni 1000 metri di altitudine in piu. Non & consentito usare motori idonei
all'utilizzo in atmosfere esplosive in ambienti con temperature fuori dal range -20°C +40°C.

Non € necessario ridurre la potenza nominale nel caso in cui ad una altitudine superiore ai 1000 m e
inferiore ai 2000 m corrisponda una temperatura ambiente massima di 30°C o 19°C massimi per un
funzionamento ad altitudini tra i 2000 m ed i 3000 m.

Tensione - Frequenza: E' ammessa al massimo una variazione della tensione del +-10% del valore
nominale. In questo intervallo i ns motori forniscono la potenza nominale.

Nel funzionamento continuo, ai limiti di tensione sovraindicati, si pu6 avere una fluttuazione della
temperatura di riscaldamento fino a +/- 20°C max. ‘

Isolamento: 'avvolgimento dello statore & esegwto"&ﬂffﬂo d| rame ed isolamento di'c a in classe F,

che garantisce una elevata protezione alle sollecitazioni: elettriche e meccaniche. |
Le temperature massime limite Trnax) delfe classi di |solamento defmlte daIIe norme EN 60034 1 sono

— ~ 48 \ae

Classe AT (°C) Tmax (°C) = . |
E /— / '1
A 60+5° 105 7 2
E | motori Mot|ve al’ fme d+ garantlre un servizio |
E 75+6° 120 ! cofitinuo $1;. o costruit in modo tale da ‘
B 80+5° 130 o “avere un livello di riscaldamento classe Bo .
mfenore quindi ampiamente sotto il loro limite
F 105+5° 155 /_di protezione della classe F.
H 125 180 '
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Humidity: Sprzet elektryczny musi by¢ zdolny do pracy przy wilgotnosci
wzglednej od 30 do 95% (bez kondensaciji). Nalezy unika¢ szkodliwych skutkéw
sporadycznej kondensacji poprzez odpowiednie zaprojektowanie sprzetu lub, w
razie potrzeby, za pomocg dodatkowych Srodkdw

(na przyktad wbudowane urzadzenie grzewcze, otwory drenazowe). Uzwojenie
. Y jest impregnowane prézniowo (proces VPI, bez parowania, kategoria Srednia) i

Q dlatego nadaje sie do klimatu tropikalnego
N .\/\

Wiasciwosci i temperatura: wskazane moce sg przeznaczone do regularnego uzytkowania na
wysokoéci ponizej 1000 mt nad poziomem morza i temperaturze od -15 °C do 40 °C (IEC 34-1): W
przypadku wyzszych wysoko$ci i/lub temperatury, moc spada o 10% przy kazdym wzro$cie temperatury
010 °C i 8% w przypadku kazdego 1000 m wysokosci. Nie wolno uzywac silnikéw zaprojektowanych dla
atmosfer wybuchowych w temperaturach otoczenia od -20 °C do +40 °C.

Warunki pracy

Napiecie - czestotliwos¢é: Maksymalna zmiana napiecia zasilania wynosi +/-10%. W ramach tej
tolerancii silniki Motive dostarczajg moc znamionowa. W takim zakresie wzrost temperatury silnika moze
wahat si¢ do +/- 20 °C

Izolacja : uzwojenie stojana wykonane jest z drutu mmdz,s.am@@%krytego Zywicai- matena’fow 23
izolacyjnych w klasie F, ktére zapewniajg wysokq ochrone przed naprézeniami elektrycznymi i ¢
mechanicznymi. %
Maksymalna temperatura (Tmax) dla kTas IZOIaCJI okreslonych przez norme, EN 60034 1 wyn03|

Kiasa AT(C)  Tmax(C) L~ /__,/' L
A 60+5° 105 ; o 7/_---,__{_.’_, g% \
E 7545 120 ==
B 80+5° 130 o

F 105+5° 155 S

H 125 180

Wzrost temperatury serii Delphi w klasie B'lub nizszej, jest znacznie ponizej limitéw silnikéw klasy F, co
wydtuza zywotnos¢ silnika
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Protezioni elettriche e termiche

le protezioni devono essere scelte in base alle specifiche condizioni di esercizio secondo le
norme EN 60204-1 (per motori destinati ad essere installati in atmosfere esplosive, vedi
EN60079-14 ed EN61241-14).

Protezioni esterne

Si possono avere:

Protezione contro sovracorrenti e cortocircuiti; questa protezione
si pud ottenere tramite interruttore magnetotermico o con fusibili; questi devono essere
tarati sulla corrente d'impiego del motore.

Protezione contro i sovraccarichi, tramite relé termico che
controlla un teleruttore di potenza a monte del motore.

3. protezione contro la sovravelocita, ad esempio nel caso in cui il carico meccanico possa
trascinare il motore e questa possa diventare una condizione di pericolo.

4. protezione, se particolari condizioni di funzionamento in sincronia con altre macchine o
parti di macchine lo richiedono, contro l'interruzione della tensione di alimentazione o la
riduzione della stessa tramite relé di minima tensione che controlla un interruttore
automatico di potenza sezionatore
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Protezioni termiche interne: (secondo CEl 2-3 / IEC 34-1)

Le protezioni elettriche presenti sulla linea di alimentazione del motore possono essere
insufficienti ad assicurare la protezione dai sovraccarichi. Infatti, se peggiorano le condizioni di
ventilazione, il motore si surriscalda ma le condizioni elettriche non si modificano e cio inibisce
le protezioni sulla linea. Si ovvia a questo inconveniente installando intimamente protezioni
sugli avvolgimenti:

dispositivo bimetallico PTO

€ un dispositivo elettromeccanico che, normalmente chiuso, una volta
raggiunta la temperatura di scatto si apre elettricamente; si ripristina
automaticamente quando la temperatura scende sotto il limite di
scatto.

'

<
<

0 Tr Ti K

Tr= opening temperature (il motore si ferma)
Ti= re-closing temperature (il motore torna a funzionare)

dispositivo termistore PTC

questo dispositivo varia la sua resistenza in modo repentino e
positivo una volta raggiunta la temperatura di intervento. | motori dalla
taglia 160 alla taglia 355L sono equipaggiati di serie con 3 termistori
PTC immersi nell'avvolgimento, con temperatura di intervento di
130°C nei motori in classe F (serie standard DELPHI) o0 160°C nei
motori in classe H+ (serie DELFIRE).
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OHM

Resistenza

0 Ti K grandezza 160-400
posizione PTC Ti= temperatura di intervento pressacavo per PTC

dispositivo PT100

& un dispositivo che varia con continuita, e in modo crescente, la sua
resistenza in funzione della temperatura. Si presta al rilievo continuo
di temperatura degli avvolgimenti tramite apparecchiature
elettroniche.

400

300 //

200

/

100

Resistance (£2)

-10¢
-300 o 300 £00 200

Nel rispetto della norma IEC34-1 tutti i motori possono sopportare sovraccarichi di 1,5 volte la
corrente nominale per 2 minuti e 1,6 volte la coppia nominale per 15 secondi (V e Hz nominali)
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SCHEDAPT - Modulo di controllo sonde termiche motor e
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zabezpieczenia nalezy wybiera¢ w oparciu 0 specyficzne warunki pracy, zgodnie z normami
EN 60204-1 (dla silnikéw ATEX, patrz takze EN60079-14 i EN61241-14).

Zabezpieczenia elektryczne i termiczne

Zabezpieczenia zewnetrzne

MozZliwe jest:

Sy <<

Ochrona przed przetezeniem i zwarciami. ochrone te mozna
uzyska¢ poprzez magnetotermiczny wylgcznik automatyczny lub bezpieczniki; nalezy je
skalibrowac¢ na pradzie silnika.

Zabezpieczenie przed przecigzeniem za pomocg przekaznika
termicznego, ktory steruje stycznikiem mocy przed silnikiem.

3. Zabezpieczenie przed pradami szczytowymi za pomocg przekaznika magnetycznego
sterujgcego automatycznym przetgcznikiem nozycowym lub bezpiecznikami; wymienione
muszg by¢ ustawione na zablokowany prad wirnika.

4. Jesli wymagajq tego specjalne warunki lub zsynchronizowane dziatanie z innymi
maszynami lub cze$ciami maszyn, ochrona przed awariami lub spadkami mocy odbywa
sie za pomocag przekaznika minimalnego napiecia sterujgcego automatycznym
przetacznikiem nozycowym.
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Zabezpieczenia elektryczne na linii zasilania silnika moga nie by¢ wystarczajace do ochrony
przed przecigzeniem. Je$li warunki chtodzenia ulegng pogorszeniu, silnik przegrzewa sie, ale
warunki elektryczne nie zmieniajq sie, co z kolei utrudnia zabezpieczenie linii. Zainstalowanie
wbudowanych zabezpieczer na uzwojeniach rozwigzuje ten problem:

Wewnetrzne termiczne wytaczniki przecigzeniowe
(zgodnie z CEI 2-3/ IEC 34-1)

urzadzenie bimetaliczne ,,PTO”
jest to zamkniete urzadzenie elektromechaniczne, ktére otwiera
sie po osiggnieciu temperatury progowej; automatycznie resetuje
sie, gdy temperatura spadnie ponizej poziomu progowego.
Urzadzenia bimetaliczne sg dostepne w réznych temperaturach
interwencji i bez automatycznego resetowania, zgodnie z EN
60204-1.

'

<
<

0 Tr Ti K

Tr = temperatura otwarcia (silnik zatrzymuije sie)
Ti = temperatura ponownego zamkniecia (silnik dziata ponownie)

PTC thermistor device

to urzadzenie szybko, pozytywnie dostosowuje swojg rezystancje po
osiggnieciu temperatury progowej. Silniki od wielkosci 160 do
wielkosci 355L sg standardowo wyposazone w 3 termistory PTC
zanurzone w uzwojeniu, o temperaturze zadziatania 130°C w
silnikach klasy F (seria standardowa DELPHI) lub 160°C w silnikach
klasy H+ (seria DELFIRE).
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OHM

Resistenza

° noK Rozmiar 160-400
Pozycja PTC Ti= temperatura aktywaciji przepust kablowy PTC

Urzadzenie PT100

jest to urzadzenie, ktdre w sposéb ciggly, coraz bardziej dostosowuje
swojg oporno$¢ do temperatury. Przydaje sie do ciggtego pomiaru
temperatury uzwojenia za pomocg elektroniki

Zgodnie z normg IEC34-1 wszystkie silniki moga by¢ narazone na
warunki przecigzeniowe 1,5-krotnosci pradu znamionowego przez 2
minuty i 1,6-krotno$¢ pradu

Momentu znamionowego, przez 15 sekund (przy znamionowej V i Hz)

/

300 //

200

140

Resistance ()

-10¢
-300 1] 300 &00 @00

Temperature ('C)

Zgodnie z normg IEC34-1 wszystkie silniki wytrzymujg chwilowe przecigzenie 1,5-krotnosci
pradu znamionowego przez 2 minuty i 1,6-krotno$¢ momentu znamionowego przez 15 sekund
(przy znamionowej V i Hz)
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SCHEDAPT - Motor thermal probes control card

& "y,

= hitps://www.motive.it/upload/documenti/manuali/SCHEDAPT _eng.pdf
/ ‘ T s '

il
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collegamento elettrico

Le operazioni di collegamento alla rete elettrica
(valide anche per circuiti ausiliari) devono essere
effettuate in ottemperanza alle seguenti prescrizioni:

qualunque operazione sull'impianto deve essere
effettuata da personale addestrato;

il motore deve essere disattivato ed isolato;

assicurarsi che non sia possibile un riavvio
accidentale;

accertarsi dell’assenza di tensione; -

dove la rete non sopporta la corrente
d’inserimento diretto, il motore pud essere
avviato mediante un commutatore stella-
triangolo. Cid pud avvenire soltanto nei motori i
cui collegamento degli avvolgimenti per la
tensione nominale & triangolo. "

I'allacciamento deve essere effettuato in modo
tale da garantire un collegamento elettrico
duraturo e sicuro;

assicurare il corretto dimensionamento dei cavi
di alimentazione

assicurarsi che nella scatola collegamenti non
siano presenti ne corpi estranei, né sporcizia o
umidita. Controllare la chiusura di pressacavi e
tappi utilizzati e non e serrare bene il coperchio
della scatola coprimorsettiera per prevenire la
penetrazione di polvere ed acqua;

nel caso di motori dotati di freno (serie AT..),
verificare il corretto funzionamento del freno
prima della messa in servizio;

il cambio del senso di rotazione si puo ottenere
intercambiando le due fasi.

Czynnosci zwigzane z podtaczeniem do sieci
elektrycznej (wazne rowniez dla obwoddw
pomocniczych) musza by¢ wykonywane zgodnie
z nastepujacymi wskazaniami:

potaczenie elektryczne

« kazda operacja w zakfadzie musi by¢
prowadzona przez przeszkolony personel;

* silnik musi by¢ wytaczony i odizolowany;

e upewnij sie, ze nie moze wystapi¢
przypadkowy start;

e upewnij sie, Ze nie ma napiecia;

» Jedli sie¢ nie podtrzymuje bezposredniego
napiecia wejsciowego, silnik mozna
uruchomic¢ za pomocg przetgcznika
gwiazda/delty, co jest mozliwe tylko w

silnikach, w ktdrych potaczenie uzwojenia dla
napiecia znamionowego wynosi delta.

* pofaczenie elektryczne musi by¢ wykonane,
aby byto dugotrwate i bezpieczne;

» zapewnij prawidtowe wymiarowanie kabli
zasilajacych

e upewnij sie, ze w pudetku do potaczenia nie
ma ani ciat obcych, ani brudnych/wilgotnych
cze$ci. Zamknij nieuzywane przepusty
kablowe i szczelnie zamknij pokrywe
skrzynki zaciskowej, aby zapobiec
przedostawaniu si¢ kurzu i wody;

e gdy testowany bez komponentow
wyjéciowych, zabezpiecz wpust;

 wsilnikach z hamulcem (seria AT ..), prosze
sprawdzi¢ przetaczanie hamulca przed
procesem rozruchu;

e mozesz zmieni¢ obrdt na przeciwny poprzez
zamiane dwoch faz.
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Schemi di collegamento (DELPHI 3PH)

Motore tipo 56 63-100 | 112 132 |160-180(200-225|250-355] 400

pressacavo M16 M20 M25 M32 | 2xM40 | 2xM50 | 2xM63 | 3xM63

diam cavi mm 3-7 10-14 | 9-16 | 13-20 | 20-26 | 25-31 | 29-35 | 29-35
FGIE.QE\IG

Cod. Motive cavo descrizione cavo Correlnnt? ;\T]' otore
CAVOFG160R4G1.5MT FG160R 4G1,5 mm2 0+10
CAVOFG160R4G2.5MT FG160R 4G2,5 mm2 11+ 16
CAVOFG160R4GAMT FG160R 4G4 mm?2 17+22
CAVOFG160R4GEMT FG160R 4G6 mm? 23+ 32
CAVOFG160R4G10MT FG160R 4G10 mm? 33+50
CAVOFG160R4G16MT FG160R 4G16 mm? 51 + 64
CAVOFG160R4G25MT FG160R 4G25 mm? 65 + 90
CAVOFG160R4G35MT FG160R 4G35 mm? 91+110
CAVOFG160R4G50MT FG160R 4G50 mm? 111+130
CAVOFG160R4G7OMT FG160R 4G70 mm? 131 +170
CAVOFG160R4G95MT FG160R 4G95 mm2 171+ 200
CAVOFG160R4G120MT FG160R 4G120 mm? 201 +240
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CAVOFG160R4G150MT

FG160R 4G150 mm?

241+ 270

CAVOFG160R4G185MT

FG160R 4G185 mm?

271+ 305

Il collegamento dei cavi d'alimentazione alla morsettiera deve essere eseguito capocorda su

capocorda

@)/ Ma | ms | me | me | mio | mi2 | wmie
T Nm
stel 2 32 5 10 | 20 | 35 | 65
brass 1 2 3 6 12 20 50
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Gli avvolgimenti dei motori trifase serie Delphi possono essere collegati a stella o a triangolo.

U1 1

w1 AUl w1 V1

Collegamento a stella

Il collegamento a stella si ottiene collegando insieme i
terminali W2, U2, V2 e alimentando i terminali U1, V1, W1.

Il collegamento a triangolo si ottiene collegando la fine di una
fase all'inizio della fase successiva.

Per gli schemi di collegamento dei motori autofrenanti, vedi il capitolo “serie Delphi AT...”.
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Schematy elektryczne (DELPHI 3PH)

Typ silnika 56 |63-100 | 112 132 [160-180(200-225|250-355| 400
Przepustkablowy | M16 | M20 [ M25 [ M32 | 2xM40 | 2xM50 | 2xM63 | 3xM63
Kable o $rednicy 37 | 1014 [ 916 | 13-20 | 20-26 | 25-31 | 29-35 | 29-35

F
GIGOEIS

Motive code Cable description MOtT; ([:K; rent
CAVOFG160R4G1.5MT FG160R 4G1,5 mm2 0+10
CAVOFG160R4G2.5MT FG160R 4G2,5 mm2 11+16
CAVOFG160R4G4MT FG160R 4G4 mm? 17+ 22
CAVOFG160R4GBMT FG160R 4G6 mm? 23+32
CAVOFG160R4G10MT FG160R 4G10 mm? 33 +50
CAVOFG160R4G16MT FG160R 4G16 mm? 51 + 64
CAVOFG160R4G25MT FG160R 4G25 mm? 65 + 90
CAVOFG160R4G35MT FG160R 4G35 mm? 91+110
CAVOFG160R4G50MT FG160R 4G50 mm? 111+ 130
CAVOFG160R4G70MT FG160R 4G70 mm? 131 +170
CAVOFG160R4G95MT FG160R 4G95 mm? 171+ 200
CAVOFG160R4G120MT FG160R 4G120 mm? 201 + 240
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CAVOFG160R4G150MT

FG160R 4G150 mm?

241+ 270

CAVOFG160R4G185MT

FG160R 4G185 mm?

271+ 305

Prawidtowe i niewtadciwe podtgczenie koricowek kabli zasilajgcych do listwy zaciskowey:
—

| —

Moment obrotowy (Nm) na nakretkach bloku zaciskéw

g
e
% O/) M4 M5 M6 M8 M10 M12 M16
T Nm
stal 2 3,2 5 10 20 35 65
mosigdz 1 2 3 6 12 20 50
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Silniki trojfazowe serii Delphi mozna podtaczy¢ ,Star” lub ,Delta”.

U1 1

w1 AUl w1 V1

Potaczenie Star

Potaczenie ,Star” uzyskuje sie taczac ze sobg zaciski W2,
U2, V2 i zaciskéw U1, V1, W1,

Potaczenie ,Delta” uzyskuije sie przez potaczenie konca fazy z
poczatkiem nastepnej fazy.

Dla schematéw okablowania silnikéw z hamulcem, patrz ,,AT .. Rozdziat serii” Delphi
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Motore doppia polarita
singolo avvolgimento (Dahlander)
2/4 - 4/8 Poles

Silnik dwubiegunowy z
pojedynczym uzwojeniem
2/4 — 4/8 Biegunowe

High-speed connection 400 YY
Connessione alta velocita 400 YY

potaczenie o niskiej predkosci 400 A
Connessione bass_a velocita 400 A

=

7

T T
a

Aby korzysta¢ z 2 predkosci, nalezy zastosowaé przewdd 6 + 1 i podtaczy¢ zewnetrzny

przetacznik

Per sfruttare entrambe le velocita, adottare un cavo a 6+1 fili e collegare un commutatore esterno
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Motore doppia polarita
a doppio avvolgimento
2/6 — 2/8 — 416 — 6/8 Poles

Silnik dwubiegunowy z
podwadjnym uzwojeniem
2/6 — 2/8 - 4/6 - 6/8 Biegunowe

@

szybkie potaczenie 400 Y
Connessione alta velocita 400 Y

potaczenie o niskiej predkosci 400 Y
Connessione bassa velocita 400 Y

Aby korzysta¢ z 2 predkosci, nalezy zastosowaé przewdd 6 + 1 i podtaczy¢ zewnetrzny

przetacznik

Per sfruttare entrambe le velocita, adottare un cavo a 6+1 fili e collegare un commutatore esterno
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Silniki jednofazowe MONO Motori monofase MONO
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Starting Capacitor 3 wires MONO Condensatore di spunto a 3 fili MONO

(") <,r _w !: )
| | U | | L/
(ﬂ) w (€ ( )‘

I 1
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NEO-WiFi " (motor 230VA/400VY)
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NEO-WiFi = “ (motor 400VA/690VY)
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Messa in servizio

Prima dell'avviamento del motore effettuare un controllo

generale, assicurandosi di aver rispettato tutte le

procedure di installazione. In particolar modo verificare: "

« che la tensione di alimentazione del motore
corrisponda a quella prevista in targa;

« controllare il raccordo della piastrina di collegamento,
serrare tutti i suoi dadi e fissare il coperchio della
morsettiera avendo cura di non danneggiare la
guarnizione; "

« verificare la libera rotazione dell'albero manualmente;

« controllare se tutte le fasi hanno tensione e,
possibilmente, misurare che il loro valore sia conforme
al valore nominale di targa.

@
Start

Przed rozpoczeciem wykonaj 0gélng kontrole silnika,

aby upewnic sig, ze zastosowano wszystkie wskazéwki

dotyczace instalacji. W szczegoinosci

e upewnij sig, ze napiecie silnika jest rownowazne z
oczekiwanym (patrz tabliczka silnika) i

» sprawdz potaczenie tacznika, zamknij wszystkie
matryce i zabezpiecz pokrywe listwy zaciskowej
bez uszkodzenia uszczelki;

« recznie zweryfikuj swobodny obrot watu silnika;

e sprawdz, czy na wszystkich fazach wystepuje
napiecie i ewentualnie zmierz ich warto$¢, aby
sprawdzi¢ ich zgodno$¢ z warto$ciami tabliczki.
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Ostona

W przypadku zastosowan zewnetrznych
Z instalacjg V5 - V18 - V1 - V15 (watem
w dét), zalecamy zamontowanie ostony
przeciwdeszczowej. Ta konfiguracja
moze by¢ réwniez stosowana w
przemysle przetworstwa tekstyliow.

Ostona przeciwdeszczowa jest
obowigzkowa w silnikach ATEX z
mocowaniem V5 - V18 - V1 - V15

Tettuccio parapioggia

Per applicazioni all'aperto con
montaggio in posizione V5 - V18 - V1
- V15 (albero in basso) & consigliabile
montare un tettuccio parapioggia.
Questa esecuzione si puo utilizzare
anche in ambienti per lavorazioni
tessili

Il tettuccio para-pioggia € obbligatorio
nei motori atex, quando gli stessi
vengono montati in posizione V5 -
V18 -V1-V15

Type L A
63 215
71 323
80 369
90S 403
90L 428
100 469
112 453
1328 573
132M 613 L
160M 770
160L 825
180M 915
180L 955
200L 1025
2255 1155
225M 1160
250M 1220
2808 1265 Y
280M 1315
3158 1540
315M 1570
3150 1680
355M 1840
3551 1870
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Serie Delphi AT..

| motori autofrenanti serie Delphi ATDC,
AT24, ATTDe ATTD24 prevedono
limpiego " di freni a pressione di molle
alimentati in corrente continua, calettati
saldamente su uno scudo in ghisa nella
parte -posteriore del motore. AT24 e
ATTD24 sone dotati di freni a 24V per
potergessere alimentati direttamente dalle
separate uscite24V di cui la maggior parte
degliinverter sono-dotati.

Si pOssono effettuare due tipi diversi di
regdlézmne perirmotori ATDC e AT24.

Regolazmne del traferro S
Per un corretto funzionamento, il traferro

S tra I'elettromagnete @) e l'ancora

mobile @ dev'essere compreso tra i
seguenti valori:

Motore tipo traferro S (mm)
63~71 0.20~0.30
80~100 0.40~0.50
112~280 0.50~0.60
La regolazione si effettua agendo sulle
bussole filettate controllando

mediante spessimetro che si sia raggiunto
il valore di traferro desiderato. Per i freni
grandezza 63, 71, 80 e 90 la regolazione
del traferro S non & modificabile.

Regolazione della coppia frenante

Si ottiene agendo sui grani di regolazione
®presenti nei motori ATDC/ATTD taglie
112-280 o con la manopola (11) dei freni
AT24/ATTD24.

La coppia frenante & gia regolata dalla
motive sul valore massimo e si consiglia
di non variarla.

AT.. seria Delphi

Silniki samo zwalniajace serii Delphi
ATDC, AT24, ATTD i ATTD24

uzywajq jednego lub dwoch hamulcéw
sprezynowych, mocno potaczonych z
zeliwng ostona z tytu silnika.

W AT24 i ATTD24 pojedyncze lub
podwaojne hamulce 24 Vdc przeznaczone
sq do bezposredniego podtaczenia do
falownika (zwykle z wtyczkg 24 V DC).
dla silnikow ATDC i AT24 mozliwe sg dwa
rbzne rodzaje regulaciji

Ja szczeliny powietrznej S
Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie,
szczelina powietrzna S migdzy

elektromagnesem @ i mobilna armatura

@ musi miesci¢ sie w nastepujacych
wskazanych granicach:

Typ silnika szczelina powietrzna S (mm)
63~71 0.20~0.30
80~100 0.40~0.50
112~280 0.50~0.60
Regulacia odbywa sie za pomocy

gwintowanych tulei , uzywajac miernika
grubosci, aby upewni¢ si¢, ze pozadana
szczelina powietrzna zostata osiggnieta.
W przypadku hamulcéw o wielkosci 63,
71, 80 i 90 nie mozna zmieniC ustawienia
szczeliny powietrznej S.

Regulacja momentu hamowania

(tylko ATDC / ATTD 112+280)

Moment hamowania mozna zwiekszy¢,
dokrecajac  $ruby  regulacyjne @ @.
Ustawienie zostato juz dokonane przez
Motive, przy maksymalnej wartosci,
dlatego sugerujemy, aby nie
interweniowa¢ w ten sposob .
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@ Ancora mobile 1. Armatura mobilna

@ Molle 2. sprezyny

® Disco freno (ferodo) 3. Tarcza hamulcowa

@ Trascinatore 4. Kierowca

® Albero matore 5.Wat silnika

® Flangia motore 6. Rama silnika

@ Bobina 7. Elektromagnes

Leva di sblocco 8. Dzwignia zwolnienia

® Grani di regolazione 9. Sruby regulacyjne

Bussola filettata 10. Gwintowana tuleja

@ manopola di regolazione coppia 11. Pokretto wytaczenia momentu obrotowego
@ piastra di connessione 12. Ptyta przyfaczeniowa ATTD
S Traferro S szczelina powietrzna (mm)

Nota: L'utilizzo del freno non & ammesso nei motori atti ad essere installati in ambienti con
atmosfere esplosive (zona 2 - gas). Per ulteriori dettagli vedere I"addendum ATEX".

Uwaga: Silniki z hamulcem nie s generalnie dopuszczone w silnikach ATEX. Wiece;
informacji mozna znalez¢ w pliku ,Dodatek ATEX”
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| freni Motive ATDC sono freni a
corrente continua alimentati da
un raddrizzatore di tensione
installato nel coprimorsettiera..

Le prestazioni di velocita mSec,
potenza W, ed il momento
torcente Nm di tali freni, sono
esposti nel sito www.motive.it .

La seguente tabella riporta le alimentazioni di raddrizzatore e freno n erie AT,

Volt in entrata al Volt da
raddrizzatore raddrizzatore a
[Vac] freno [Vdc]
ATDC 63-100 220-280 99-126
ATDC 112-280 380-480 171-216

A meno di diversa richiesta scritta in fase d'ordine, Motive fornisce i motori ATDC con il
raddrizzatore gia connesso al morsetto principale del motore attraverso 2 ponticelli (fig. 1, 2, 3
e 4), al fine di consentire che 'alimentazione diretta sul motore agisca contemporaneamente
sul freno.

In nessun caso il raddrizzatore pud essere alimentato da convertitore di frequenza / inverter /
soft-start.

In caso di alimentazione del motore da inverter (fig. 5a e 5b), o con tensione speciale, o0 ad
avviamento a tensione ridotta, o in presenza di carichi
aventi un possibile movimento inerziale, come i
carichi sollevati (in questo caso allo spegnimento
dell'alimentazione del motore, il carico pud muovere il
motore e farlo agire come generatore sul
raddrizzatore del freno e quindi sul freno, evitandone
il blocco) bisogna provvedere a scollegare tali
ponticelli predisposti da motive ed alimentare
separatamente il raddrizzatore (cap. “schemi di

collegamento”, fig. 5, 6, e 7).

Il raddrizzatore in versione TA risolve il problema del carico inerziale senza richiedere
un’alimentazione separata del raddrizzatore (fig 3 and 4)
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Hamulce ATDC to hamulce
pradu statego zasilane przez
przetwornik zainstalowany
wewnatrz gtéwnej skrzynki
zaciskowej silnika.

Wydajno$¢ wszystkich hamulcow,
w watach, Nm i predkosci w
mSec, pokazano na stronie
internetowej Motive
www.motive.it .

Ponizsza tabela pokazuje napiecia na przetworniku i hamulcu modelu ATDC

napiecie wejsciowe  napiecie wyjsciowe

na przetworniku do hamulca
[Vac] [Vdc]
ATDC 63-100 220-280 99-126
ATDC 112-280 380-480 171-216

W przypadku braku wskazan klienta, Motive dostarcza silniki z hamulcem ATDC z
przetwornikiem juz podtaczonym bezposrednio do gtéwnego bloku zaciskéw silnika (rys. 1, 2,
314), aby umoZzliwi¢ przetaczenie silnika do dziatania w tym samym czasie na hamulcu.
Przetwornik nie moze by¢ zasilany przez przemienniki czestotliwosci lub urzagdzenia
tagodnego rozruchu

W przypadku, gdy silnik jest zasilany przez przemiennik czestotliwosci (rys. 5a i 5b) lub pod
specjalnym napieciem * lub przy niskim napieciu podczas rozruchu, lub w przypadku, gdy
silnik jest uzywany do przemieszczania tadunkéw, ktére moga posiada¢ bezwtadnos¢, jak np.
podnoszone cigzary (taki ruch inercyjny moze

poruszy¢ silnikiem, gdy zasilanie jest wytaczone, a
silnik moze dziata¢ jak generator na przetworniku,
unikajac blokowania hamulca), odfacz gtéwna listwe
silnika od przetwornika i podtgcz osobno przetwornik
(ATDC) (rys. 5a, 5b, 6 7).

Specjalny przetwornik TA pozwala rozwigza¢ problem
ruchéw bezwtadnosciowych bez koniecznosci
oddzielnego zasilania przetwornika (rys. 3 i 4)
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- Przetwornik 400Vac/180Vdc (rys.1

AN

ATDC 112-280 -
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ATDC 63-100 /k - Przetwornik 230Vac/104Vdc (rys.2)
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ATDC A 400Vac/180Vdc TA przetwornik (rys.3)
*Nie nadaje sie, jesli silnik jest sterowany przez falownik
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ATDC 112-280 A (oddzielny przetwornik 400Vac/180Vdc) + falownik (rys. 5a)
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oddzielny przetwornik 230Vac/104Vdc) + falownik (rys. 5b)

ATDC 63-100 /k(
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ATDC 112-280 A + oddzielne potaczenie przetwornika 400Vac/180Vdc (rys. 6)
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ATDC 63-100 /I\ + oddzielny potaczenieprzetwornik 230/104Vdc (rys. 7)
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Sblocco

Wydanie Podr ecznika

La leva di sblocco & di serie ma, se non
desiderata, & come una vite e pud essere
smontata semplicemente girandola.

| motori con freno tandem ATTD e ATTD24
dalla taglia 180 alla taglia 280 non sono
prowvisti di leva di shlocco.

Silniki Motive z hamulcem dostarczane s z
dzwignig zwalniania recznego w wersji
standardowej. Jesli nie wskazano inaczej,
dzwignia dostarczana jest jako Sruba, ktérg
mozna po prostu obréci¢

Silniki z podwojnym hamulcem ATTD i
ATTD24, od rozmiaru 180 do 280, nie mogg,
posiadac recznego zwalniania
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[ freni AT... sono IP55 da un punto di vista
elettrico, ma meccanicamente, per un uso
esterno (o per raggiungere un IP66),
andrebbero protetti dalla ruggine e da
effetti di incollatura del disco dovuti
allumidita. In tale caso si consiglia 'uso
dei nostri anelli protettivi in gomma

Tale anello previene l'uscita o I'ingresso di
polvere, umidita, sporco, fuori o dentro
I'area di frenatura.

Esso viene montato inserendolo
nell'apposita scanalatura predisposta sul
freno. Se il freno non & provvisto di tale
scanalatura, va ordinato un freno
specificando la richiesta di tale requisito.

Per il mantenimento della coppia frenante
nel tempo, & necessario svuotare
periodicamente le parti interne all'anello
dalla polvere generata dal ferodo del freno

@

IP

Hamulce AT .. majq klase szczelnosci IP5S
pod wzgledem elektrycznym, ale
mechanicznie, w przypadku zastosowania
na zewnatrz (lub aby osiggna¢ I1P66),
powinny by¢ chronione przed rdzg i efektem
przyczepnosci dysku spowodowanym przez
wilgo¢. W takim przypadku zalecamy uzycie
naszych uszczelek gumowych

Urzadzenie to zapobiega przedostawaniu sie
kurzu, wilgoci, kurzu itp. z lub do strefy
hamowania.

Jest wtozony w rowek. Jesli Twoj hamulec
nie ma takiego rowka, musisz zamowic¢
specjalnie opracowany hamulec.

Aby zabezpieczy¢ moment hamujacy,
konieczne jest okresowe czyszczenie czesci
wewnatrz gumowej uszczelki pierscieniowej
z kurzu wytworzonego przez oktadzine
dysku..
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disco di contatto freno powierzchnia hamowania ze
In inox stali nierdzewnej
Su richiesta, laddove 'umidita presente Gdy wysoka wilgotnos¢ powietrza moze
nell'aria pud comportare una precoce powodowac rdzewienie powierzchni styku
ossidazione della superficie di contatto tra miedzy tarczg hamulcowa a zeliwng ostong,
disco freno e scudo in ghisa del motore, & NDE silnika, mozesz poprosi¢ Motive o

possibile aggiungere una copertura in inox dodatnie ostony ze stali nierdzewnej

microinterruttori di mikroprzet gczniki do
rilevamento posizione freno wykrywania pozycji hamulca
opzionali Opcjonalny

MICROSWITCH
POSITION
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Conversione motore da Od standardowego silnika
standard ad autofrenante po silnik z hamulcem ATDC
ATDC con “kit-ATDC/AT24” dzieki ,kit-ATDC / AT24”

KIT-ATDC/AT24 PARTS (tylko IEC 90-160)
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PASSI KROKI
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E
_Tr_ DH
v x
<« D |
typ silnika DH
90 M8X19
100 M10X22
112 M10X22
132 M12X28
160 M16X36
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AT24:
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(See Fig 1-7)
.’." 7
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% Rated Torque

Wspomagane chtodzenie - seria SV

W przypadku zastosowan z zasilaniem ponizej czestotliwosci 50 Hz nalezy zamontowac
odpowiednie wspomagane chtodzenie, poniewaz istnieje zbyt wiele zmiennych do okreslenia
réznych mozliwych obcigzeniach termicznych, a tym samym temperatur osigganych przez silniki

Motori servoventilati serie SV

Per applicazioni con coppia nominale al di sotto della velocita a 50Hz del motore, si impone il
montaggio della servoventilazione adeguata, in quanto sono troppe le variabili in gioco per la
determinazione dei vari servizi termici possibili e quindi le temperature raggiunte dai motori

NB: La tabella fa riferimento a motori per utilizzo a temperatura ambiente massimo 40°C.
Per applicazioni a temperature ambiente diverse, consultare il nostro reparto tecnico.

Tabela odnosi sie do silnikéw przeznaczonych do uzytku w maksymalnej temperaturze otoczenia
40°C.

W przypadku zastosowan w innych temperaturach otoczenia prosimy o kontakt z naszym dziatem
technicznym.

200
190
180
170
160
150
140
130
120
110
100
90
80
70
80
50
40
30
20
10

With power cooling system

Without power cooling system

(8} 10 20 30 40 50 B0 70 80 80 100 110 120 130 140 160

Frequency [Hz]

Technical Manual Delphi/Mono series motors rev.21 strona 52z 79



@

Enkoder

A seconda del tipo di ventilazione, Zgodnie z zadang wentylacja, enkodery
I'encoder pud essere montato dalla mogq by¢ montowane za pomocg napedu
Motive nei due modi rappresentati di na 2 nastepujace sposoby.

seguito.

Motive zaleca wybrane typy enkoderéw. Ich
funkcje moga by¢ zmienione na zadanie.

Motive raccomanda encoder di propria
selezione, le cui caratteristiche vengono
segnalate in fase d’ordine.

seLr ymmLATION
/ CONNECTIOH E0X

-

| A e

SELFVENTILATIO!

3% AT 1209 GRIENTED]
StLF vEmLATIO!
VoD

SEZIONE A-A
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Trasporto, conservazione, uso e manutenzione
La Motive srl fornisce i motori in imballi idonei ad ogni tipo di trasporto.

Prima di ogni intervento assicurarsi che I'alimentazione elettrica sia disconnessa.
Usare solo ricambi originali

I motore deve essere conservato in ambiente coperto, asciutto, privo di vibrazioni e polvere, a
temperatura superiore a -15°C.

Le parti esposte, come flange ed estremita dell'albero, devono essere protette con lubrificante. E’
opportuno ruotare periodicamente I'albero per assicurare nel tempo la completa lubrificazione dei
cuscinetti.

Il motore deve essere installato e utilizzato da personale qualificato e a conoscenza dei requisiti
di sicurezza. Anche le operazioni di installazione devono avvenire in ambiente asciutto e protetto
dagli agenti atmosferici. La temperatura e 'umidita di esercizio deve essere compresa nei limiti
descritti nel precedente paragrafo “condizioni di funzionamento”. Lo smontaggio e I'assemblaggio
del motore devono essere effettuati da personale qualificato. Qualsiasi intervento sulla scatola
coprimorsettiera deve essere effettuato solo dopo aver interrotto I'alimentazione.

Eventuali ispezioni devono essere eseguite con I'uso di appositi strumenti (estrattori), evitando
l'uso di attrezzi che possano arrecare danni al motore, quali martelli o attrezzi ad impatto. E'
opportuno eseguire ispezioni periodiche, per garantire le migliori condizioni di lavoro, effettuando:
pulizia del motore, verifica della ventilazione, identificazione di eventuali rumori anomali e
vibrazioni. In questo caso controllare i cuscinetti (vedi la tabella nr 1) e, se necessario, sostituirli,
come pure il paraolio.

Verificare infine il corretto fissaggio del motore sulla flangia o sui piedini.
| motori non devono essere immagazzinati in ambienti con rischio di esplosione.

Prima di utilizzare il motore, pulire le connessioni di terra e I'involucro da eventuali residui di
polveri e/o tracce di ossidazione.

Raccomandazioni speciali per motori atex

Tutte le operazioni di verifica.e manutenzione dei motori  devono essere eseguite in modo da
rispettare la Norma EN 60079-17. In particolar modo bisogna prestare attenzione che tutte le
viterie devono essere serrate'a fondo.

La sostituzione di alcune parti soggette ad usura (es. guarnizioni di tenuta sull'albero, cuscinetti)
deve essere effettuata con componenti identici a quelli forniti dal costruttore al fine di garantirne il
mantenimento dei requisiti di sicurezza e del grado di protezione.
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La superficie dei giunti (es. accoppiamento carcassa/scudi; giunti passaggio d’albero) NON
DEVONO ESSERE NE' LAVORATE NE’ VERNICIATE. Tali superfici devono essere tenute pulite
e, contro la corrosione o l'ingresso di acqua, deve essere mantenuto sulle stesse un velo di
grasso siliconico

Le riparazioni dei motori ATEX devono essere eseguite secondo quanto prescritto nella norma
IEC 79-19, e possono essere svolte “solamente dal costruttore” o da officine autorizzate dal
costruttore stesso

Avvertenze per l'installazione
Per l'nstallazione del motore, & consigliabile attenersi alle seguenti indicazioni:
« verificare che non vi siano stati danni durante il trasporto;

e pulire adeguatamgnte i componenti dellimpianto da residui dellimballaggio e da eventuali
prodotti protettivi;

« verificare che il valore della tensione di alimentazione stampigliata sulla targhetta del motore,
coincida con la tensione di rete;

¢ laverniciatura non deve intgressare le superfici di contatto dei collegamenti equipotenziali e la
targhetta di identificazione;

« installare il motore su una superficie piana;

»  accertarsi che i piedini o |a flangia siano ben serrati e che, nel caso di giunto diretto, il motore
sia perfettamente allineato;

«  far ruotare manualmente I'albero per verificare 'assenza di rumori da strisciamento;
«  verificare il senso di rotazione con trasmissione disinnestata; -

«  calettare (estrarre) gli elementi condotti (es. puleggia per trasmissione a cinghia, giunto, ecc.),
solo mediante dispositivi appositi (calettamqnto a caldo). Evitare tensioni non consentite sulla
puleggia (rif. catalogo par. distinta tecnica);

* non ostacolare la ventilazione. L’aria scaricata, compresa quella proveniente da altri gruppi,
non deve essere subito riaspirata;

« verificare la corretta messa a terra del motore
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Messa a terra (DELPHI 3PH) Potaczenie uziemienia (DELPHI 3PH)
La messa a terra pud essere fatta sia Pofaczenie z ziemig moze zosta¢ wykonane
allinterno del coprimorsettiera (fig.1) wewnatrz skrzynki zaciskowej (rys.1) lub za
che utilizzando I'apposito fissaggio sulla pomocg sruby na obudowie (rys.2). Ostatnie
carcassa (fig.2). Quest ultimo tipo di potaczenie moze zosta¢ zazadane, gdy kabel

connessione puo essere richiesto nel casoin ~ Wehodzacy do skrzynki zaciskowej jest

cui il cavo di connessione alla morsettiera ~ kablem 3-zylowym, bez uziemienia, lub gdy
manchi del 4° filo per la terra, oppure perché  Jest {0 zalecane przez niektore normy (takie
prescritto da apposite normative (es. ATEX), Jak ATEX), lub do pofaczenia szeregowo kilku
o per collegare in serie la messa a terra di piy Silnikow uziemiajacych poprzez pofaczenie ich

motori da carcassa a carcassa, o in prodotti Pudowy, lub w niestandardowych sinikach
bez listwy zaciskowej i skrzynki zaciskowej.

customizzati senza morsettiera.
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Transport, konserwacja, u zytkowanie i konserwacja

Motive wysyta silniki w opakowaniach odpowiednich do kazdego rodzaju transportu.

Przed kazda interwencjg konserwacyjng upewnij si¢, ze zasilanie silnika jest wytaczone,
wylaczajac go;

Uzywaj tylko oryginalnych czesci zamiennych zgodnie ze wskazowkami podanymi w katalogu
dla silnikow;

Silnik musi by¢ konserwowany w zadaszonym i suchym otoczeniu, bez obecno$ci wibracji lub
kurzu, w temperaturze wyzszej niz -15 °C.

Odstoniete czesci, takie jak kotnierze i koniec watu napedowego, musza by¢ chronione
smarem. Dobrze jest okresowo obraca¢ wat, aby zapewni¢ dtugotrwate petne smarowanie
tozysk.

Silnik musi by¢ zainstalowany i uzywany przez wykwalifikowany personel, ktéry zna
wymagania bezpieczenistwa. Rodwniez instalacja musi sie odbywa¢ w suchym klimacie i by¢
chroniona przed czynnikami atmosferycznymi. Temperatura robocza i wilgotno$¢ muszg
miescic si¢ w granicach opisanych w poprzednim akapicie ,warunki pracy”. Demontaz i
montaz silnika muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel. Jakakolwiek
interwencja na skrzynce przytaczeniowej musi by¢ wykonana tylko po odtgczeniu zasilania.

Ewentualne kontrole musza by¢ przeprowadzane przy uzyciu odpowiednich narzedzi,
unikajac srodkow, ktdre mogtyby uszkodzi€ silnik. Wskazane jest przeprowadzanie
okresowych kontroli, aby zagwarantowac¢ najlepsze warunki pracy i wykonanie: czyszczenie
silnika, weryfikacji chtodzenia wentylatora, ewentualnej identyfikacji nieprawidtowosci hatasu i
wibracji. W tym ostatnim przypadku sprawdz tozyska (patrz tab.1) i, jesli to konieczne, zastap
je, jak réwniez gumowe pierscienie uszczelniajace.

Na koniec sprawdzpoprawnos¢ zamocowania silnika na kotnierzu lub na stopach

@ Zalecane srodki ostroznosci dla silnikow ATEX

Wszystkie czynnosci konserwacyjne i kontrolne silnikéw ATEX musza by¢ wykonywane zgodnie z
norma EN 60079-17. Zwrd¢ uwage, aby wszystkie sruby byty szczelnie dokrecone.

Wymiana czesci podlegajacych zuzyciu (takich jak tozyska i uszczelnienia olejowe musi by¢
wykonywana tylko przy uzyciu oryginalnych czesci zamiennych, w celu zachowania wymogéw i poziomu
bezpieczenstwa).

Powierzchnie potaczen (na przyktad miedzy obudowa i ostonami, watkiem) nie moga by¢ ani obrobione,
ani pomalowane. Takie powierzchnie musza by¢ utrzymywane w czystosci, a przed korozjg i
przedostawaniem sie wody, poprzez zachowanie tej samej warstwy smaru silikonowego.

Naprawa silnikéw ATEX musi by¢ wykonana zgodnie z normg IEC 79-19 i moze by¢ wykonana tylko
przez producenta lub przez przeszkolone i autoryzowane warsztaty zewnetrzne.
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Srodki ostro znos$ci dotycz gce instalacii
W przypadku instalacii silnika nalezy wzig¢ pod uwage nastepujace kwestie:

e upewnij sig, ze podczas transportu nie wystapity zadne uszkodzenia;
« ostroznie usun elementy z materiatu do pakowania i innych przyrzadéw ochronnych;

e upewnij sig, ze warto$¢ napiecia na tabliczce znamionowej jest taka sama jak
napiecie sieci;

¢ powierzchnie stykajace sie z wigzkami elektrycznymi i tabliczkg znamionowa nie
moga by¢ lakierowane;

e ustaw silnik na ptaskiej powierzchni;

e upewnij sig, ze tozyska lub kotnierz sg dobrze zamocowane oraz ze w przypadku
bezposredniego potaczenia silnik jest idealnie wyréwnany;

e spraw, aby wirnik obracat sie recznie w celu sprawdzenia braku oporow;

«  zweryfikuj obrét, usuwajac potaczenie;

»  klucz (wyciag) elementy wyjsciowe ({j. ztacze, koto pasowe itp.) tylko przy uzyciu
przyrzadow apt (kurczacych sie). Unikaj niedopuszczalnego naprezenia na kole
pasowym (zob. katalogowy arkusz techniczny);

e wmodelach, w ktorych wat jest z koicem w dét, uzyj ostony ochronnej. Jesli koniec
walu jest skierowany do géry, uzyj ostony zapobiegajacej przenikaniu czesci
zewnetrznych do wentylatora;

¢ nie utrudniaj wentylacji. Wypuszczane powietrze wraz z powietrzem pochodzacym z
innych grup nie moze by¢ natychmiast ponownie zasysane;

e sprawdz poprawne uziemienie silnika
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Lubrificazione cuscinetti  (DELPHI 3PH)

| motori con cuscinetti stagni autolubrificati a vita non
richiedono lubrificazione. La durata dei cuscinetti varia dai 3 ai
5 anni a seconda dei carichi assiali e radiali applicati allalbero
e secondo le condizioni ambientali di impiego del motore. |
motori previsti con il dispositivo di lubrificazione dei cuscinetti
devono essere lubrificati con il motore in moto secondo gli
intervalli di lubrificazione e la quantita indicati nella tabella 2.

Sui cuscinetti speciali a rulli "NU" ~ e a contatto

obliquo "7.." = fuori standard, gli intervalli di lubrificazione della tabella 2 si dimezzano.
Gli intervalli di lubrificazione si dimezzano anche per motori alimentati da
inverter “ ... causa vetrificazione del grasso per passaggio corrente fra rotore e
statore. Per questo motivo, sono raccomandati per questi motori alimentati da
inverter i cuscinetti isolati (esecuzione speciale), soprattutto su motori da
110kW in su.

Si puo usare grasso al litio 0 polyurea con olio di base minerale adatto ad una
temperatura max di esercizio di ameno 190°C. Comunque, motive raccomanda Mobil Polyrex
EM o Mobil Mobilith SHC per la massima durata

Smarowanie to zysk (DELPHI 3PH)

Silniki z fozyskami mocujacymi, ktére sg samosmarujace na zawsze,
nie wymagaja smarowania. Zywotno$é fozysk waha sie od 3 do 5 lat,
w zalezno$ci od obcigzen osiowych i promieniowych, ktére sg
maktadane na wat, oraz warunkow srodowiskowych, w ktorych silnik
jest uzywany.

Silniki o rozmiarze 180 dostarczane wraz z zespotem smarowania
tozysk nalezy smarowa¢ podczas pracy, zgodnie z okresami
smarowania i iloscig smaru, zgodnie z tabelg 2.
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& tozyskach kulkowych

\
skosnych ,7 .. , Czas miedzy kolejnymi smarowaniami wynosi potowe.

Czestotliwos¢ interwatow smarowania wynosi potowe réwniez dla silnikéw obstugiwanych
przez falownik, ze wzgledu na wirowanie smaru spowodowane tukiem pradéw miedzy

stojanem a wirnikiem. Z tego powodu izolowane tozyska -' (wykonanie na
zamowienie) sg zalecane w takich silnikach, zwtaszcza gdy ich moc wynosi 110 kW lub wigcej

Uzywaj smaru litowo-polimocznikowego na bazie oleju mineralnego, odpowiedniego do
maksymalnej temperatury roboczej wynoszacej co najmniej 190 °C. Nawiasem méwigc,
zalecamy Mobil Polyrex EM lub Mobil Mobilith SHC dla maksymalnej trwato$ci

Tab. 2

motore Quantita grasso (g) Intervalli di lubrificazione in ore operative
silnik llo$¢ smaru (g) Czestotliwo$¢ smarowania w godzinach pracy
grandezza 2 poli 4-6-8 poli 2 Poli 4 Poli 6 Poli 8 Poli
size 2 bieguny |4-6-8 bieguny| 2 bieguny | 4 bieguny | 6 bieguny | 8 bieguny
180-200* 25 3800 9300 12400 15200
225* 25 3800 8900 12200 14800
250* 30 3100 4100 5900 6900
280* 28 36 800 3900 5600 6700
315 36 45 800 2300 4100 5100
355 45 60 700 2000 4000 4500
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*Ingrassaggio cuscinetti motori 180-280  * Silniki 180-280 smarowanie tozysk
Od rozmiaru 160 do 280, od 2017 roku
montujemy samo-smarujgce sie tozyska
ZZ, unikajac tym samym konieczno$ci
okresowej konserwacji smarowania

| motori dalla taglia 180 fino alla taglia 280,
dal 2017 sono provvisti di cuscinetti chiusi
autoubrificati e, quindi, esenti da
manutenzione x ingrassaggio periodico
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Lista ricambi - Lista cz e$ci zamiennych

DELPHI (3PH)

N° | CODICE N° | CODICE
1 | 3PNSTA 14 | 3PNFAN
2 | 3PNROT 15 | BPNFCV
3 | 3PNFRA 16 | 3PNUCB
4 | 3PNFBE 17 | 3PNTER
5 | 3PNBBE 18 | 3PNBCB
6 | 3PNFOS 19 | SANOVP
7 | 3PNBOS 20 | 3PNCAP
8 | 3PNBSH 21 | 3PNSCB
9 | 3PNBO3 22 | 3PNCCB
10 | 3PNBOS 23 | 3PNFOB
11 | 3PNB14 24 | 3PNHB
12 | 3PNFEE 25 | 3PNBIB
13 | 3PNWAY 25 | 3PNBOB

tipi 180-355

@
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DELPHI (3PH)

®®

Paraolio -
Gumowy pierscien
uszczelniajacy

Cuscinetti -
tozyska

bieguny
standard

56 2-8 12x25x7 12x25x7 6201 ZZ-C3 6201 ZZ-C3 =
63 2-8 12x25x7 12x25x7 6201 ZZ-C3 6201 2Z-C3 =
7 2-8 15x30x7 15x30x7 6202 ZZ-C3 6202 ZZ-C3 =
80 2-8 20x35x7 20x35x7 6204 ZZ-C3 6204 2Z-C3 =
90 2-8 25x40x7 25x40x7 6205 ZZ-C3 6205 ZZ-C3 =
100 2-8 30x47x7 30x47x7 6206 ZZ-C3 6206 ZZ-C3 =
112 2-8 30x47x7 30x47x7 6206 ZZ-C3 6206 ZZ-C3 | 6306 2Z-C3
132 2-8 40x62x8 40x62x8 6208 ZZ-C3 6208 2Z-C3 =
160 2-8 45x62x8 45x62x8 6309 ZZ-C3 6309 ZZ-C3 =
180 2-8 55x72x8 55x72x8 631122-C3 | 6311ZZ-C3 =
200 2-8 60x80x8 60x80x8 63122Z2-C3 | 63122Z-C3 =
225 2-8 65x80x10 65x80x10 631372-C3 | 6313ZZ-C3 =
250 2-8 70x90x10 70x90x10 6314 7Z2-C3 | 63147Z-C3 =
280 2 70x90x10 70x90x10 631477-C3 | 6314ZZ-C3 =
280 4-8 85x100x12 80x100x12 6317 2Z2-C3 | 63172Z-C3 =
315 2 85x110x12 85x110x12 6317-C3 6317-C3

315 4-8 95x120x12 95x120x12 NU 319-C3 6319-C3

355 2 95x120x12 95x120x12 6319-C3 6319-C3

355 4-8 110x130x12 110x130x12 NU 322-C3 6322-C3

400 4-8 130x160x12 130x160x12 NU 326-C3 6326-C3
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MONO (1PH)

N° CODICE
1 1PNSTA
2 1PNTOR
3 1PNFRA
4 1PNFBE
5 1PNBBE
6 1PNFOS
7 1PNBOS
8 1PNBSH
9 1PNBO03
10 1PNB05
11 1PNB14
12 1PNFEE
13 1PNWAV
14 1PNFAN
15 1PNFCV
16 1PNUCB
17 1PNBCB
18 1PNTER
19 1PNSCB
20 1PNCON
21 1PNCCB
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MONO (1PH)

Cuscinetti - Lozyska

63
7

80
90
100

112

24
24
24
24
24

VR14
VR14
VR19
VR24
VR28
VR28

VR14
VR14
VR19
VR24
VR28
VR28

620222
620222
620422
620522
620622
630622

I R RO

620222
620222
620422
620522
620622
630622
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azenie

ksymalny dopuszczalne obc

I massimi — ma

h

caric

DELPHI (3PH)

Fr [N] standard

Fal / Fa2 [N] standard

Fal / Fa2 [N] special option

3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm | 3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm | 3000rpm | 1500rpm | 1000rpm | 750rpm

56 275 360 120 160 380 500

63 300 375 120 160 380 500

7 330 410 480 500 200 250 300 320 640 800 960 1000
80 550 690 800 900 260 340 400 460 890 1160 1370 1440
90 600 770 880 980 340 460 570 650 1480 2000 2480 2080
100 880 1100 1250 1400 480 590 750 850 1960 2410 3070 2900
112 1000 1200 1400 1500 480 590 750 850 1960 2410 3070 3700
132 1350 1700 1950 2200 600 1000 1300 1500 1110 1840 2390 6130
160 2300 2700 3000 3200 1300 1500 1900 2200 1990 2290 2900 8980
180 3000 4000 4600 5300 2400 2700 3000 3300 3560 4000 4450 6070
200 3800 4800 5500 5500 3000 3900 4800 4800 3700 4810 5920 7320
225 4200 5200 6000 6000 3600 4900 5700 5700 5400 7350 8550 8450
250 4800 6000 6000 6000 4100 5500 6500 6500 5930 7950 9390 8010
280 4800 7800 6900 6900 4200 6800 6800 6800 6070 9830 9830 10200
315 5800 15000 15000 17500 4600 7000 7000 7000 6580 10000 10000 10120
355 7700 19000 19000 19000 5800 7200 7200 7200 7740 9600 9600 10400
400 9000 20500 20500 7300 12500 14600 9960 17050 19910

Fr

strona 66 z 79

Technical Manual Delphi/Mono series motors rev.21



MONO (1PH)
Fr [N] Fal [N] Fa2 [N]
3000rpm | 1500rpm [ 3000rpm | 1500rpm | 3000rpm | 1500rpm
56 275 360 120 160 120 160
63 300 375 120 160 120 160
7 330 410 200 250 200 250
80 550 690 260 340 260 340
90 600 770 340 460 340 460
100 880 1100 480 590 480 590
112 1000 1200 480 700 480 700
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Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Tel.: +39 030 2677087
Fax: +39 030 2677125
motive@motive.it

150 9001

motive

Dichiarazione di conformita

La ditta Motive s.r.l. con sede in Castenedolo (BS) - Italia
dichiara, sotto la sua esclusiva responsabilitd,
che la sua intera gamma di motori elettrici asincroni frifase IEC 56-400 serie DELPHI e DELFIRE

& costruita e collaudata in conformitd con la seguente normativa internazionale (ult. ediz.)

EN60034-1 Macchine elettriche rotanti - Parte 1: Caratteristiche nominali e di
funzionamento

EN60034-6 Macchine elettriche rotanti - Parte é: Sistemi di raffreddamento

EN60034-7 Macchine elettriche rotanti - Parte 7: Classificazione delle forme costruttive e
dei tipi di installazione nonché posizione delle morsettiere (Codice IM)

EN60034-8 Macchine elettriche rotanti — parte 8: Marcatura dei terminali e senso di rotazione

EN60034-25 Macchine elettriche rotanti-Parte 25: Guida per la progettazione e le prestazioni dei
motori in corrente alternata specificamente progettati per I'alimentazione da convertitori
EN60034-2-1 Macchine elettriche rotanti: Metodi di prova per determinare le perdite e
I'efficienza

EN60034-30-1 Macchine elettriche rotanti-Parte 30: Classi di rendimento dei motori a

corrente alternata alimentati dalla rete (Codice IE)

EN50347 Motori asincroni trifase di uso generale con dimensioni e potenze

normalizzate - Grandezze da 56 a 315 e numeri di flangia da 65 a 740

EN61000-6-4 Compatibilita elettromagnetica (EMC): Parte é-4: Norme generiche -

Emissione per gli ambienti industriali

IEC 72-1 Dimensions and output series for rotating electrical machines Part 1: Frame
numbers 56 to 400 and flange numbers 55 to 1080

come richiesto dalle Direttive

Bassa Tensione (LVD) 2014/35/EU,
EMC Compatibilita Elettromagnetica (EMC) 2014/30/EU
ErP progettazione ecocompatibile dei prodotti (ErP) 2019/1781/EU

I motore non deve funzionare finché la macchina ove viene assemblato viene
dichiarata conforme alla Direttiva Macchine 2006/42/EU

Il Rappresentante Legale: Giorgio Bo; icz

o021/ 05>

N. REA 422301
Cod. Fisc. e P. IVA 03580280174
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Motive s.r.l.

Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Tel.: +39 030 2677087
Fax: +39 030 2677125
motive@e-motive.it

150 9001

motive

Deklaracja Zgodnosci

Motive s.r.l, ktérego siedziba gtéwna znajduje sie w Castenedolo (BS) Wtochy, oswiadcza, na
wtasng wytgczng odpowiedzialnosé, ze cata gama
asynchronicznych silnikéw elekirycznych jednofazowych serii "Delphi" i "DELFIRE",

jest zgodna z nastepujgcymi normami miedzynarodowymi (ostatnie wydanie):

EN60034-1 Obrotowe maszyny elektryczne - Cze$¢ 1: Ocena i wydajnose,
EN60034-6 Obrotowe maszyny elektryczne - Czes¢ é: Metody chtodzenia (kod IC),

EN60034-7 Obrotowe maszyny elektryczne - Czes¢ 7: Klasyfikacja typdw konstrukcii,
uktaddw montazowych i potozenia skrzynki zaciskowej (kod IM),

EN60034-8 Obrotowe maszyny elekiryczne - Czes¢ 8: Oznaczenia zaciskdw i kierunek
obrotéw,

EN60034-25 Obrotowe maszyny elekiryczne - Cze$¢ 25: Wskazdwki dotyczgce
projektowania i dziatania siinikéw a.c specjalnie zaprojektowanych do zasilania
fransformatorem,

EN60034-2-1 Obrotowe maszyny elektryczne, Standardowe metody okreslania strat i
wydajnosci na podstawie testow.

EN60034-30-1 Obrotowe maszyny elekiryczne - Czgé¢ 30: Klasy sprawnosci
jednobiegowych, tréjfazowych silnikdw indukcyjnych,

EN50347 Tréjfazowe silniki indukcyjne ogdlnego przeznaczenia o standardowych
wymiarach i wyjéciach. Numery ramek od 56 do 315 i numery kotnierzy od 65 do 740,
EN61000-6-4 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czes¢ é: Standardy ogdlne -
Sekcja 4: Norma emisji dla Srodowisk przemystowych,

IEC 72-1 Wymiary i seria wyjsciowa dla wirujgcych maszyn elektrycznych Czesc 1:
Numery ram 56 do 400 i numery kotnierzy 55 do 1080,

godnie z przepisami Dyrektyw niskiego napiecia 14/35/EEC,
kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) 14/30/EEC
sprawie ekoprojektu dla produktéw zwigzanych z energiq (ErP) 19/1781/EEC

> Ute et
. = isells, 20
The Legal Representative: Gio oBo? ;;'Jggnaggsrzmawms)m

Fax.-+36.030, 2677

5
e@e-motive,it
ale samale Euro 50,000

n°73020/
o /ZBDOU -N.REA 422301

<
moti,

}?"7»
/Do‘t GIORGIO BOSIO

N. REA 422301
Cod. Fisc. e P. IVA 03580280174
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Motive s.r.l

Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Tel.: +39 030 2677087
Fax: +39 030 2677125
motive@motive.it

1509001

motive

Dichiarazione di conformita

La ditta Motive sr.l. con sede in Castenedolo (BS) - Italia
dichiara, sotto la sua esclusiva responsabilitd,

che la sua infera gamma di motori elettrici asincroni monofase serie MONO

& costruita in conformitd con la seguente normativa internazionale (ult. edizione)

EN60034-1 Macchine elettriche rotanti - Parte 1: Caratteristiche nominali e di
funzionamento

EN60034-6 Macchine elettriche rotanti - Parte é6: Sistemi di raffreddamento

EN60034-7 Macchine elettriche rotanti - Parte 7: Classificazione delle forme costruttive e
dei tipi di installazione nonché posizione delle morsettiere (Codice IM)

EN60034-8 Macchine elettriche rotanti — parte 8: Marcatura dei terminali e senso di
rotazione

EN50347 Motori asincroni trifase di uso generale con dimensioni e potenze normalizzate -
Grandezze da 56 a 315 e numeri di flangia da 65 a 740

EN61000-6-4 Compatibilita elettromagnetica (EMC): Parte 6-4: Norme generiche - Emissione
per gli ambienti industriali

IEC 72-1 Dimensions and output series for rotating electrical machines Part 1: Frame
numbers 56 to 400 and flange numbers 55 to 1080

come richiesto dalle Direttive
BT Bassa Tensione CEE 14/35,
EMC Compuatibilitd Elettromagnetica CEE 14/30

Il motore non deve funzionare finché la macchina ove viene assemblato viene
dichiarata conforme alla Direttiva Macchine CEE 06/42

NB: la Direttiva Macchine espressamente esclude dal suo campo di applicazione i
motori eleftrici (Art.1, comma 2)

Il Rappresentante Legale: Giorgio Bosio

67<Of 2/ /p3>

N. REA 422301
Cod. Fisc. e P. IVA 03580280174
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Deklaracja Zgodnosci

Motive s.r.l, ktérego siedziba gtdéwna znajduje sie w Castenedolo (BS) - Wiochy,
oSwiadcza, na wlasng wytaczng odpowiedzialno$¢, ze cata gama asynchronicznych
silnikow elektrycznych jednofazowych serii "MONQ", jest zgodna z
nastepujgcymi normami miedzynarodowymi (ostatnie wydanie):

EN60034-1 Obrotowe maszyny elektryczne - Cze$¢ 1: Ocena i wydajnosc,

ENG0034-6 Obrotowe maszyny elektryczne - Cze$¢ 6: Metody chiodzenia (kod IC),

ENG0034-7 Obrotowe maszyny elekiryczne - Cze$¢ 7: Klasyfikacja typow konstrukgji, uktadow
montazowych i potozenia skrzynki zaciskowej (kod IM),

EN60034-8 Obrotowe maszyny elektryczne - Czeé¢ 8: Oznaczenia zaciskow i kierunek obrotow,
EN60034-25 Obrotowe maszyny elektryczne - Cze$¢ 25: Wskazowki dotyczace projektowania i dziatania
silnikéw a.c specjalnie zaprojektowanych do zasilania transformatorem,

EN50347 Trojfazowe silniki indukeyjne ogoélnego przeznaczenia o standardowych wymiarach i wyjsciach.
Numery ramek od 56 do 315 i numery kotnierzy od 65 do 740,

EN6100-6-4 Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$¢ 6: Normy ogdlne - Sekcja 4: Norma
emisji dla srodowisk przemystowych,

IEC 72-1 Wymiary i seria wyj$ciowa dla wirujgcych maszyn elektrycznych Cze$¢ 1: Numery ram od 56
do 400 i numery kotnierzy od 55 do 1080

zgodnie z przepisami Dyrektyw niskiego napigcia 14/35 EEC,
kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 14/30 EEC,

mozliwe jest réwniez wigczenie ich do maszyn zgodnie z dyrektywa maszynowg 06/42/EWG/EEC
Uwaga: Dyrektywa maszynowa wyklucza ze swojego zakresu silniki elektryczne (art.1, przecinek 2)

@‘mfﬂ‘ro%w

przedstawiciel prawny: Giorgio Bosio
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CHCTEMA JTOFPOBOJIBHOI CEPTU®UKAIUN

«CTtapT»
3aperncTpupoBana B Exnnom peectpe cicteM 106 poBoabHoii
cepruduxanuu DeLepaTLHOro ATEHTCTBA N0 TeXHHYECKOMY
peryauposannio H MeTpoiornu Poccniickoii ®exepanun
R (Poccrannapt P®)

MPO®UCEPT

HICIILITATEJIBHAS JIABOPATOPIISI OBI[ECTBO C OTPAHITYEHHOIT
OTBETCTBEHHOCTBIO MTHHOB AITHOHHBIT IIEHTP «KOJIUEPH> (OO0 T HIT «KOJIIBPII»)
109025, r. MockBa, 8-if mpoe3a MapsHoit Pormi, 1oM 30, cTp. L.,
Ten. +7(499) 391-23-57, inbox@1-sert.ru
ATTECTAT AKKPEJTUTAITHHA Ne POCC RU.31857.04HJ1C0.00063 geficTBuTeen g0 17.06.20221.

TIPOTOKOJ UCTIBITAHUT Ne 199-04/2020 ot 14.04.2020 roaa

Mecto mposexerms nensmamit: | TIcnpiTaTensHast madopatopist OO0 HIT «KOJIHEPI»

SasBrTeNB: OO0mIecTBO C OTpaHNYeHHOIT 0TBeTCTBeHHOCThI0 "TIPIBOJI TPAHT PEIITYKTOP".
MecTo HaXoJKIeHIS H apec MeCTa OCYIIecTBIeHH AesTeTbHOCTH: Poccmiickas
®@epepariust, CMOIEHCKas 001acTh, 214004, Topozr CMOTeHCK, yiia barpaTioHa,
zoM 4, oduc 46

HainsenoganIte IpoAyKIumL: DIeKTpoIBHraTe I (MOTOP-PeIyKTOPBI) aCHHXPOHHBIE TpeX(hasHble obmenpo-
MBIIIIEHHOTO Ha3HayeHNs, pabouee HanpskeHne 220/380B. Mogem 56B-2

zroToBmTes: "Motive sil". MecTo HAX0XKIeHIA H aJ[pec MecTa OCYIIeCTRIEHHS AeATelbHOCTI.
TI0 H3TOTORIEHHI0 mpoAykiu: Via Le Ghiselle, 20 25014 Castenedolo (BS), Hra-
AL

TeXHIMECKII] perIadeHT: TP TC 004/2011 "O Ge30macHOCTH HH3KOBOIBTHOTO 000PYIOBaHHA",

Temrraso TP TC 004/2011 "O 6e30IacHOCTII HH3KOBONETHOTO 000pYI0BaHHA",

COIJIacHO TpEﬁDEaHIMM:

[lata moTyteHILT 0opaza 31.03.2020r.

Ha i uc i pacnpoc MOTLKE Ha 0GPa3lbl, HoOsEPeHYMbIE

UCHBIMAHUAM
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EBPA3HUIICKHI SKOHOMHUYECKHWI COI03
JEKJIAPALIMSI O COOTBETCTBHHA

il

3asBuTe b OOLIECTBO C OrpanHYeHHOI oTBeTcTBeHHOCTRIO 'TIPMIBO/JL I'PAH/] PEJIYKTOP"

Mecto HAXOXK/ICHUA U aaApcC MCCTAa OCYHICCTBIICHHSA NCATCILHOCTHU! Poccuiickas (DC}Z[CPEL[VUI‘ CwmoneHckas
obmacts, 214004, ropox Cmonenck, ynnua barpationa, gom 4, odre 46, 0cHOBHOI TOCYIapCTBEHHBIH
perucTpanronHslii Homep: 1166733076608, nomep tenedona: +79203158381, anpec 31eKTpOHHOI HOYTHL:
privodgrand@ gmail.com

B amne lupexropa lllenecra Anexcanapa Mocudosuua

3asB/IAET, 4T0 DICKTPOABHTATENHN (MOTOP-PEAYKTOPEI) aCHHXPOHHBIC Tpex(asHbie 00NN POMBIITICHHOTO
HasHauyeHus, pabouee Hanpsvkenne 220/380B. Mogenu 1o npuiokeHnto Ne 1, KOJH4YecTBO JIMCTOB: 2
usroroButear "Motive srl'. Mecto HaxokeHHAs M aapec MeCTa OCYIICCTBICHHS JCATEIBHOCTH MO
u3roTorneHuIo npoykiun: Via Le Ghiselle, 20 25014 Castenedolo (BS), Uranust.

[poxykius n3rotoBnaera B coorserctBun ¢ Jlepexrnsoii 2014/35/EU "HuskoBossTHOE 060pynoBanue".

Koxn TH BOJI EADC 8501. Cepuiinbiii BeImyck

COOTBETCTBYET TPeOOBAHUAM

TP TC 004/2011 "O 6e30macHOCTH HH3KOBONLTHOTO 0bopyaoBaHus", yreepxkaeH Pemennem Komucenu
TamoskerHOTO cofo3a oT 16 aBrycra 2011 roma Ne 768
Jlekaapanys 0 COOTBETCTBHH NPHHATA HA OCHOBAHHH

IIpoTokona ueneTanni Ne 199-04/2020 ot 14.04.2020 roza, BeinanHoro MenbitarensHoii naboparopreit
OO6mecTBO ¢ OTpaHHYCHHO# 0TBeTCTBEHHOCThI0 MHHOBamoHHbIH eHTp «Konnbpn», attectat
axkpemraun POCC RU.31857.04MJ1C0.00063, cpoxom jelicTeus 1o 17.06.2022 rosa.

Cxema JICKIapHpoBaHus 11

JonoanureapHas uug opmanns

TOCT 16264.1-2016 Jlsurarenu acuuxponssie. Yacte 1. Obume texundeckue ycnosns. Cpok XxpaHeHHsS
(Cryx6Bl, TOXHOCTH) YKA3aH B IPHIAracMOii K IPOIYKIHH TOBAPOCOIPOBOAUTECILHOH H/HIH
JKCILTYATALIHOHHO# JIOKYMEHTALIUH .

Jlekjapanys 0 COOTBETCTBHH JIeHCTBHTEIbHA ¢ IaThI perucTpanns no 13.04.2025 srao4unresbHo
p——

Llenecr Anexcanap Hocudosuy
@0 sanpnenn

(nu,umn]w

]’eruﬂpaunonnsfﬁ\hdﬁ;epgemrﬁlpa fiu o coorsercrenu: EADC N RU JI-IT.HX37.B.02083/20
N\ T

JlaTa perncrpauun liémapﬂnlm/(;cooTneTcTBnn: 14.04.2020
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KINGDOM OF SAUDI ARABIA

Product Conformity Programme Statement for Registration

PCP Refno: KSA R-205239

Issued to: Motive Srl
Via Artigianale 110/112
25010 Montirone (BS)
Ttaly

Product: [1-06  MOTORS Incl. GEARED MOTORS/DRIVES

Model/Type: See appendix (1 page/s)
Applicable standards/references: IEC 60034, IEC 72

Issued by:

Regional Licensing Centre
‘nter tek Europe, Middle East and Africa

Intertek Semko AB

06 November 2009

Pia Ostgaard
Manager

This Statement for Registration is for the exclusive use of Intertek’s Client and is provided pursuant to the agreement between Intertek and its Client.
Intertek’s responsibility and liability are limited to the terms and conditions of the agreement. Intertek assumes no liability to any part, other than to the
Client in accordance with the agreement, for any loss, expanse or damage occasioned by the use of this Statement for Registration. Only the Client is
authorized to permit copying or distribution of this for i ion and then only in its entirety, Any use of the Intertek name for the sale or
advertisement of the tested material, product or service must first be approved in writing by Intertek.
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Rl;Fl TYPE APPROVAL CERTIFICATE

N. ELE391318CS001

of the RINA Type Approval system.

This is w certify that the product below Is found 1o be In compliance with the applicable requirements

Dreseription Asyncronous three-phases electric motors
Tipe DELPHI Series
Applicant Motive S.r.l
Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Ttaly
Manufaciuring Mative S.r.L
Place Via Le Ghiselle, 20
25014 Castenedolo (BS)
Italy
Testing Standards ~ RINA Rules for the Classification of Ships — Part C, Ch.2, Sec. 4

RINA Services S.p.A.

Dilorein EBpmarinsé

RINA Services SuA,
Vs Coesies, 12 = 16128 Genova

Issued in Genova on  January 21, 2019 This certificate is valid until January 21, 2024

Page 112
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CERTIFICATO

Nr. 50 100 1185 - Rev.010

Si attesta che / This is to certify thal

ILSISTEMA QUALITADI
THE QUALITY SYSTEM OF

MOTIVE S.r.l

SEDE LEGALE E OPERATIVA:
REGISTERED OFFICE AND OPERATIONAL SITE:

VIA LE GHISELLE 20
IT - 25014 CASTENEDOLO (BS)

E CONFORME Al REQUISITI DELLA NORMA
HAS BEEN FOUND TO COMPLY WITH THE REQUIREMENTS OF

UNI EN ISO 9001:2015

QUESTO GERTIFICATO E VALIDO PER IL SEGUENTE CAMPO DI APPLICAZIONE
THIS CERTIFICATE IS VALID FOR THE FOLLOWING SCOPE
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Progettazione e fabbricazione di motori elettrici, riduttori
meccanici e inverter (AF 18, 19)

Design and manufacture of electrical motors, mechanical gearboxes
and variable speed drives (1AF 18, 19)

Per I' Orgamsmo d\ Cemficaz\cne Validita / Validity
ACCREDIA For e & i g
L TOV Italia S.r. I Dal / From: 2019-03-19
Seahrties Al To: 20220302
PP —
£ 8 $1AC

Sigstory of EA,IAF and ILAC Mtuad

Respgndan Agreaments f Q L .
- 3a Data emissione / Issuing Date

Andrea Coscia %
Direttore Divisione Business Assurance. 20T

PRIMA CERTIFICAZIONE / FIRST CERTIFICATION: 2001-07-20
DATA DI SCADENZA DELL'ULTIMO GICLO DI GERTIFICAZIONE: 2019-03-02
EXPIRATION DATE OF THE LAST CERTIFICATION CYCLE 2019-03-02
“LA VALIDITA DEL PRESENTE CERTIFICATO & suaonnmn A SORVEGLIANZA PERIODICA A 12 MESI E AL RIESAME COMPLETO DEL SISTEMA DI
GESTIONE AZIENDALE CON PERIODICITA TRIENNALE™

THE VALIDITY OF THE FRESENTICERTIFICATE OECENOS ON THE ANVUAL BURVELLANGE EYERY 12 HOWTHS AND ON THE COUBLETE Review OF
OMPANY'S MANAGEMENT SYSTEM AFTER THREE-YEAR

ZERTIFIKAT ¢ CERTIFICATE &

TOI-1401

TOV Italia S.r.l. » Gruppo TV S0D « Via Carducci 125, Pal. 23 « 20088 Sesto San Giovanni (MI)  Italia « www.tuv.it TWVQ
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Responsabilita del costruttore
Il costruttore declina ogni responsabilita in
caso di:

» Uso dei motori contrario alle leggi nazionali
sulla sicurezza e sull'infortunistica

» Mancata o errata osservanza delle
istruzioni fornite nel presente manuale

« Difetti di alimentazione elettrica
» Modifiche o manomissioni del motore

» Operazioni eseguite da parte di personale
non addestrato

La sicurezza dei motori & subordinata anche
alla osservanza delle prescrizioni riportate nel
presente manuale.

Leggere integralmente le istruzioni ed

osservare tutte le precauzioni indicate ed in

particolare occorre:

* Operare sempre nei limiti di impiego del
motore

» Affidare le manutenzioni a personale
qualificato

» Utilizzare esclusivamente ricambi originali

Attenzione! Le istruzioni riportate nel presente
manuale non sostituiscono, ma compendiano
gli obblighi della legislazione vigente sulle
norme di sicurezza

Odpowiedzialno $¢é producenta

Motive wycofuje sie z wszelkiej

odpowiedzialno$ci w przypadku:

* Stosowania silnikow wbrew krajowym
przepisom bezpieczenstwa

Brak lub nieprawidtowe przestrzeganie
instrukcji zawartych w niniejszym
podreczniku

* Problemy z zasilaczem
 Modyfikacje silnika lub manipulacje

* Operacje prowadzone przez nie
przeszkolony personel

Bezpieczenstwo silnikow wynika réwniez z
przestrzegania wskazowek zawartych w
niniejszym podreczniku.

Przeczytaj uwaznie instrukcije i przestrzegaj
wszystkich zalecanych $rodkéw ostroznosci.
W szczegdlnosci konieczne jest:

« Pracuj zawsze w granicach operacyjnych

* Przeprowadzaj konserwacje przez
wykwalifikowany personel

 Uzywaj tylko oryginalnych czesci
zamiennych

Ostrzezenie! Instrukcje zawarte w tym
podreczniku nie zastepujg, ale podsumowuijg
obowigzkéw wynikajacych z obowigzujacych
przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa.
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Su www.motive.it, partendo dal nr
di serie nella targa del riduttore, &
possibile scaricare il Rapporto del
collaudo finale di ogni unita.

@

On www.motive.it, using the serial
number on the nameplate of the
gearboy, it is possible to download
the Final Test Report of each unit.

@) Fnat Tet Report Motive Motors 54 - il Fsfox
Ble_ Mo Seapetbi Stumenti Ao
) Direcindusty -News +

= e

|8 e P e &

Final test report
A 4G FRA T 3681 ARA
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A A JEDNAK, NIE JESTES
ODPOWIEDZIALNI ZA EWENT BLEDY LUB BRAK INFORMA
MOTIVE srl MOZE W KAZDEJ ENIG ¢HRAKTE,RY§TYKE OWANYCH
PRODUKTOW - AN
"

\ g

.m‘

el M _ 4

A% - )
o

® A
PER MOTORI ATEX, VEDP'E‘ﬂ@TEGRAZIONE
“ADDENDUM”

@ W PRZYPADKU SILNIKOW ATEX PLIK
,ADDENDUM” DOPELNIA NINIEJSZ A
INSTRUKCJE

D MADE IN ITALY —

® Motive srl

www.motive.it

motive@motive.it

Tel: +39 030 2677087 A oo
Fax: +39 030 2677125
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